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Verbindungsauskunft

Kartendarstellung der Verbindung

Ticketverkauf

Bestens informiert, überall, jederzeit
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Intuitive A nach B Suche

Zugriff auf Standort und Kontakte als 
Start oder Ziel

Fußgänger-Navigation zur Haltestelle

Suche nach Abfahrten

Übersichts- und Detailansicht

Ticketkauf innerhalb der App (INVG-
Gebiet) 

Perfekte Benutzerführung, und immer

alle Infos auf einen Blick!
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Intuitive A nach B Suche

Zugriff auf Standort und Kontakte als 
Start oder Ziel

Fußgänger-Navigation zur Haltestelle

Suche nach Abfahrten

Übersichts- und Detailansicht

Ticketkauf innerhalb der App (INVG-
Gebiet)

Perfekte Benutzerführung, und immer

alle Infos auf einen Blick!
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Integration von Google Maps

Suche direkt in der Karte

Darstellung relevanter Infos zu Strecke, 
Verbindungsauskunft und Ticketkauf

Orientierung leicht gemacht
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Kauf von Tickets direkt in der App

Tages- und Einzelfahrkarten

passend zur ausgewählten Route

gekaufte Tickets anzeigen

Einfach kaufen und bezahlen!
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VIELEN DANK FÜR IHRE AUFMERKSAMKEIT!!!



Wie kann uns innovative Technik 

helfen?

FreeRail|Pierre Ulfig



Zukunftsprojekt: mFUND FreeRail
Automatisierte Erfassung der gleisnahen Vegetation und von Unwetterschäden entlang des 

Streckennetzes der Deutschen Bahn mit autonom betriebenen Drohnen

FreeRail|Pierre Ulfig
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Agenda

2.

4.

Problemstellung

Durchführung

3. Projektziel

FreeRail|Pierre Ulfig

5. Projektstand

6. 5G Testszenarien
und Ergebnisse

1. Überblick
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Verbundkoordinator:

Projekt – Automatisierte Erfassung der gleisnahen Vegetation und von Unwetterschäden 
entlang des Streckennetzes der Deutschen Bahn mit autonom betriebenen Drohnen

Projektstart: 01. September 2019

Projektende: 28. Februar 2022

Kick-Off: 13. September 2019

Projektvolumen: 2,82 Mio. € (davon 67% 

Förderanteil durch BMVI)

Projektpartner:

FreeRail|Pierre Ulfig
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Projektstart – Gesamtüberblick zum Projektumfang FreeRail

Projektumfang: 11 Hauptarbeitspakete 
68 UnterarbeitspaketenMan-Power: 279 kumulierte MannmonateProjektort:Großraum Ingolstadt

FreeRail|Pierre Ulfig
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Problemstellung - Vegetationsmanagement bei der DB Fahrwegdienste GmbH

FreeRail|Pierre Ulfig

Ø Streckennetz mit ca. 34.000 km 

bundesweit

Ø mind. einmal jährliche Inspektion zu Fuß, 

mit Dokumentation und Auswertung des 

Vegetationszustands

Ø Zeitintensive und herausfordernde 

Aufgabe bei laufendem Bahnbetrieb

Ø Zunehmend stärkere Unwetterereignisse 

durch Klimawandel
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Problemstellung- Vegetationsmanagement bei der DB Fahrwegdienste GmbH

FreeRail|Pierre Ulfig
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Projektziel – Erarbeitung der wissenschaftlich-technischen Grundlagen eines zukünftigen 
vollautomatisierten drohnenbasierten Systems zur digitalisierten Vegetationskontrolle und 
Erprobung eines funktionsfähigen Demonstrator 

FreeRail|Pierre Ulfig
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Durchführung – Abbildung des vollständigen Betriebsprozesses beginnend bei der 
automatischen Aufzeichnung einer ca. 50 km langen Teststrecke bis hin zur konkreten 
Arbeitsanweisung (digitales Maßnahmenblatt) für das Einsatzpersonal 

FreeRail|Pierre Ulfig
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Drohnenhangar – Darstellung der Funktionsweise von Drohnenhangar und Greifarm 

FreeRail|Pierre Ulfig

Roboter Arm

Greifer

Robotersteuerung

Anhänger

Dach (geöffnet)

3-Punkt-Greifer

Roboter Arm

Hauptgreifer (links)

Heckgreifer

Drohne: Trinity

Kamera
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Drohnenhangar – Video 

FreeRail|Pierre Ulfig | 28.09.2020
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Durchführung – Abbildung des vollständigen Betriebsprozesses beginnend bei der 
automatischen Aufzeichnung einer ca. 50 km langen Teststrecke bis hin zur konkreten 
Arbeitsanweisung (digitales Maßnahmenblatt) für das Einsatzpersonal 

FreeRail|Pierre Ulfig

automatisierter
vertikaler Start / Landung
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Quantum-Systems Trinity – Beschreibung der Vertical Take-off and Landing 

(VTOL) Fixed Wing Technologie
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VTOL Fixed Wing – Video 

FreeRail|Pierre Ulfig 
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Durchführung – Abbildung des vollständigen Betriebsprozesses beginnend bei der 
automatischen Aufzeichnung einer ca. 50 km langen Teststrecke bis hin zur konkreten 
Arbeitsanweisung (digitales Maßnahmenblatt) für das Einsatzpersonal 

FreeRail|Pierre Ulfig

automatisierter
vertikaler Start / Landung

automatisierte Missionsdurchführung

(BVLOS)



Performing the planned missionMapping
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Mission Performance – Darstellung der automatisierten Missionsdurchführung 

und Datenaufzeichnung

Take-off 
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Durchführung – Abbildung des vollständigen Betriebsprozesses beginnend bei der 
automatischen Aufzeichnung einer ca. 50 km langen Teststrecke bis hin zur konkreten 
Arbeitsanweisung (digitales Maßnahmenblatt) für das Einsatzpersonal 

FreeRail|Pierre Ulfig

automatisierter
vertikaler Start / Landung

automatisierte Missionsdurchführung

(BVLOS)

Bild 

Analyse

Übertragung der 
Handlungsempfehlung

Automatisierte Prozessierung

DB

Fahrwegdienste

GmbH

Übertragung der 
Missionsdaten 

Akzeptanzstudie
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Projektstatus – Aktueller Bearbeitungsstand im Projekt

Sep 19 Okt 19 Nov 19 Dez 19 Jan 20 Feb 20 Mrz 20 Apr 20 Mai 20 Jun 20 Jul 20 Aug 20 Sep 20 Okt 20 Nov 20 Dez 20 Jan 21 Feb 21 Mrz 21 Apr 21 Mai 21 Jun 21 Jul 21 Aug 21 Sep 21 Okt 21 Nov 21 Dez 21 Jan 22 Feb 22

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

IST-Analyse AP1

SWOT-Analyse durchgeführt MS1

Akzeptanzstudie AP2

Definition des integralen Gesamtsystems AP3

Integrales System definiert MS2

Automatisierter Drohnenhangar AP4

Drohnenausrüstung AP6

Sicherer automatischer Drohnenanflug AP7

Entwicklung Einzelkomponenten abgeschlossen MS3

Gesamtsystemintegration AP8

Kompenentenintegration durchgeführt MS4

Testphase AP9

Evaluation AP10

Projektmanagement AP11

Projektabschluss MS5

Projektmonate

Automatisierte Bildverarbeitungsalgorithmik und 

übergreifendes Datenmanagement
AP5
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Projektstart – Große Interessenbekundung und positives Feedback bereits zum FreeRail

Projektstart
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Projekt – FreeRail

Vielen Dank!


